











































































































































































































































































































6. Reinserire il contenitore per la polvere, rimuovere il panno per pavimenti, quindi agire sul dentino destro e
sinistro sul fondo del contenitore (vedi figure 8 e 9). Tutti i componenti devono essere assemblati correttamente

nella loro posizione originale.

Figure 8 Figure 9

Mai utilizzare il supporto panno per pavimento su moquette, tappeti o superfici irregolari.

Pulizia del contenitore della polvere e delle uscite d’aria:
1. Svuotare prima il contenitore ¢ poi
pulire con la spazzola in dotazione

(vedi figura 1).

2. Estrarre le uscite d’aria e pulirle allo

stesso modo con la spazzola (vedi Figure 2

figure 2 e 3).

3. Non immergere mai la ventola o le

prese d’aria nell’acqua!

Figure 4
4. Rimuovere le uscite d’aria, estrarre \\k
il filtro e solo allora lavare il . %
. . . Figure 5
contenitore in acqua (vedi figura 4).
5. Pulire il filtro con I’aiuto della Figure 6

spazzola in dotazione. Per asciugare
si puo utilizzare un asciugacapelli
(vedi figure 5 € 6).

6. Tutti i componenti devono essere

assemblati correttamente nella loro

posizione originale.
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V.  Montaggio, smontaggio e pulizia di tutte le spazzole:

Montaggio, smontaggio e pulizia delle spazzole principali e per pavimenti

1. Spingere in avanti la barra di
bloccaggio, sollevare il coperchio
con il pollice destro, quindi sollevare
il gancio che protegge la spazzola
principale con la mano sinistra (vedi

figure 1 e 2).

2. Rimuovere le spazzole principali e

per pavimenti (vedi figura 3).

3. Prima di chiudere il coperchio,

assicurarsi che le spazzole siano

correttamente inserite nei fori.
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Assemblaggio e smontaggio della spazzola laterale:

1. Per rimuovere la spazzola laterale bisogna prima

svitare la vite al centro della spazzola.

2. Premere la spazzola contro I’apparecchio e poi

rimuovere la vite (vedi figura affianco).

Pulizia delle spazzole principali e per pavimenti:

1. Per migliorare le prestazioni di pulizia
dell'apparecchio, pulire le spazzole regolarmente cosi
da rimuovere tutte le particelle di sporcizia. Ruotare

la spazzola con cura e tagliare con le forbici o tirare a

mano tutti i capelli, fili e tutti gli altri oggetti

intrecciati.
2. La pulizia delle spazzole principali e per pavimenti

puo essere effettuata procedendo come riportato nella

sezione di assemblaggio e smontaggio.

vi. Montaggio, smontaggio e pulizia di tutte le ruote:
Montaggio, smontaggio e pulizia della ruota destra e sinistra:

1. Svitare le viti della ruota destra e sinistra con un

giravite (vedi figura 1).

2. Rimuovere le ruote e pulirle con la spazzola. Non

lavare mai in acqua!

3. Rimettere le ruote correttamente al loro posto iniziale

¢ avvitare le viti.
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Montaggio, smontaggio e pulizia della ruota anteriore:

1. Rimuovere la ruota anteriore con I’aiuto delle dita e degli strumenti appositi, quindi pulirla (Fare riferimento alla

figura).

2. Reinserire la ruota anteriore nella posizione originale durante il montaggio.

viii. Pulizia dei diversi sensori

1. Pulire il sensore a infrarossi di vetro trasparente con un batuffolo di cotone o con un panno morbido.

2. 1l sensore di rilevamento della parete € situato sulla parte anteriore del robot, mentre il sensore di rilevamento del
suolo e il sensore trasparente a infrarossi sono situati sulla parte inferiore dell’apparecchio (Fare riferimento alla
figura sottostante).

3. Si prega di tenere pulito il sensore in modo che il Robot funzioni nel migliore dei modi.

5. Sostituzione della batteria:

1. Svitare il vano che contiene la batteria e
rimuoverla.

2. Procedere nella sostituzione assicurandosi il
corretto posizionamento degli elettrodi [+/-].

3. E essenziale che si utilizzino solo batterie
per questo tipo di apparecchio. In caso
contrario, il corretto funzionamento del robot
potrebbe non essere quello desiderato.

Figure 1
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Sostituzione delle batterie del muro virtuale:

1. Ruotare il perno come mostrato in figura 1 e
aprire il coperchio.

2. Inserire le batterie (non incluse nella

confezione)  accertandosi  che  siano

. Ly Figure 1
posizionate seguendo la corretta polarita (+/- 9

) (vedi figura 2). Figure 2 Figure 3
3. Corretto posizionamento delle batterie (vedi
figura 3).
4. Si prega di rimuovere le batterie se sono

rimaste inutilizzate a lungo.

Sostituzione della batteria sul muro virtuale:

1. Aprire il coperchio della batteria, quindi

Figure 1 Figure 2

sostituire la batteria (Fare riferimento alla
Figura 1).

2. Si prega di posizionare le batterie (non
incluse nella confezione) facendo attenzione
alla giusta polarita (Fare riferimento alla
Figura 2)

3. Si prega di rimuovere le batterie se sono

rimaste inutilizzate a lungo.

Si prega di non dimenticare di togliere le batterie prima di gettare il robot.

Ricordarsi di spegnere I'interruttore prima di estrarre le batterie dal robot e dal muro virtuale.

Si prega di non gettare la batteria quando la temperatura supera i 45°C.

Si prega di non esercitare una forza esterna alla batteria e di non farla cadere dall'alto.

La batteria deve essere riciclata negli appositi contenitori. Si prega di non disperderla nell’ambiente e di

non gettarla mai nel fuoco poiché potrebbe causare un’esplosione!
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6. Telecomando

i. Pannello di controllo:

Aspetto generale Descrizione dei pulsanti

T@U Pulizia automatica/Giovedi

F@gl Modalita spirale/Venerdi

TUE® Ora/Martedi

MoN ¢ Giorno/Lunedi

. wep/uy Lampada UV/Mercoledi

. ambox Ricarica automatica/Domenica
satry Velocita/Sabato

Spegnimento/annulla

© NS YA wWN P

- FULL G0 Funzionera automaticamente dopo che la
batteria sara carica

10.9K  Conferma

11. A Avanti

12. Y Dietro

13. o Sinistra

14, > Destra

14 pulsanti in totale

ii. Modo d’uso e stato di funzionamento del pannello di controllo:

i seguenti passi sono molto importanti da seguire, o il telecomando potrebbe non funzionare.

1. Al primo utilizzo, ¢ necessario sincronizzare il telecomando con 1’aspirapolvere.

2. Controllare che il telecomando e ’apparecchio abbiano abbastanza potenza, spegnere 1’aspirapolvere, premere il tasto
OK sul telecomando per pit di 4 secondi, quindi riaccendere il robot senza rilasciare il tasto OK.
Due segnali acustici indicano che il telecomando € operativo.

3. Senon si sente il segnale acustico durante la sincronizzazione, sara sufficiente ripetere il procedimento di cui sopra.
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Funzioni

Informazioni sulle funzioni

Pulizia in modalita automatica @

Premendo il tasto, il robot si mettera in moto in modalita
automatica. Premendo nuovamente il tasto, invece,

I’apparecchio si fermera.

Pulizia in modalita spirale

Premendo il tasto, il robot si mettera in moto in modalita
spirale. Ripremendo il tasto invece, 1’apparecchio si

fermera.

Impostazione settimana e ora

1. Accendere I’aspirapolvere.

2. Premere sul telecomando, comparira il simbolo

sullo schermo LCD dell’aspirapolvere.

3. Premere il pulsante corretto sul telecomando, rappresentato dal

simbolo ; 1 significa Domenica, 2 significa lunedi, e cosi

via, 7 significa sabato.

4. Dopo aver impostato il giorno della settimana, ¢ possibile

impostare 1’ora.

5. Premere P> per procedere all’impostazione dell’ora; sullo

schermo LCD dell’aspirapolvere comparira il simbolo

6. Premere Ao V¥ per impostare 1’ora corretta.

7. Premendo di nuovo » si illuminera.

8. Premere per impostare i minuti.

9. Dopo aver impostato la settimana e 1’ora, premere “OK” per

salvare tutto.

Impostazione dei tempi di pulizia

Impostazione della settimana di pulizia:
1. Accendere I’aspirapolvere.
2. Premere il pulsante per
I’impostazione del tempo di pulizia, poi

comparira il simbolo sullo schermo LCD

dell’aspirapolvere.
3. Premere i pulsanti della settimana in base ai
tempi di pulizia che si desidera impostare e in

seguito la data o le date impostate compariranno
sullo schermo. In , 1 significa Domenica, 2

significa Lunedi, e cosi via, 7 significa Sabato.

4. Se si vuole annullare qualunque impostazione, ¢
sufficiente premere nuovamente il pulsante della
settimana.

5. Dopo aver impostato i tempi di pulizia di ogni
settimana, ¢ possibile impostare il tempo di
avviamento della pulizia.

Impostazione dell’ora di pulizia:

1. Premere P per procedere all’impostazione, il
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simbolo comparira sullo schermo LCD

dell’aspirapolvere.

2. Premere A o V¥ per selezionare 1’ora.

3. Premendo ancora P>, si illuminera.

4. Premere A o V¥ per impostare i minuti.

5. Dopo aver impostato la settimana e 1’ora,
premere “OK” per salvare tutto. Quando
Iaspirapolvere ¢ agganciata alla base di
ancoraggio, all’ora impostata essa iniziera a
pulire automaticamente (quando la batteria &
completamente carica); quando la pulizia &
terminata o la batteria ¢ scarica, I’aspirapolvere

torna automaticamente alla base.

Impostazione funzione “Full go”

Premendo FULL GO, si illuminera “D” sul simbolo e

I’aspirapolvere iniziera a pulire automaticamente quando
la batteria ¢ carica (5/6 ore in carica); questa funzione ¢
adatta alle grandi case per le quali una carica completa
non ¢ sufficiente a pulire tutte le stanze.

Nota: non ¢ possibile impostare il tempo di pulizia e la

funzione “Full go” allo stesso tempo.

Selezione della velocita

Premere “SAT/V” ripetutamente; in questo modo ¢
s

possibile scegliere 1’alta o la bassa velocita.

L’impostazione sara memorizzata automaticamente in

seguito alla selezione della velocita (veloce 1, lento 2).

Funzioni

Informazioni sulle funzioni

Spegnimento/annulla/stop

1. Premendo il pulsante, si accende o si spegne
il robot.

2. Siarresta il robot.

3. E possibile ritornare alle impostazioni
iniziali se lo si desidera.

4. Premendo il tasto per 5 secondi, si cancella
ogni impostazione memorizzata e si riporta

I’apparecchio allo stato iniziale.

OK Si deve premere “OK” per salvare le impostazioni
che si desiderano.
E possibile spegnere o accendere la lampada UV
premendo il tasto “UV” mentre 1’apparecchio ¢ in
Lampada UV modalita Standby o in funzione. L’impostazione

on/off verra memorizzata automaticamente.

Ancoraggio automatico

Mentre ¢ in modalita Standby o in esecuzione,
I’aspirapolvere cerchera la base di ancoraggio per la

carica dopo che sara stato premuto il pulsante
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“SUN/DOCK”.

A Avanti

Premendo “Avanti”, il robot andra avanti

continuando a pulire, premendo si fermera. Si

fermera automaticamente in caso di ostacoli.

V Dietro

Premendo V¥ a lungo, il robot andra indietro
continuando a pulire e fermandosi dopo che il tasto

sara stato rilasciato.

<« Sinistra

Premere <« e rilasciare finché I’aspirapolvere si
muovera verso sinistra e prendera la direzione
desiderata. Si fermera automaticamente in caso di

ostacolo.

» Destra

Premere P ¢ rilasciare finché I’aspirapolvere si
muovera verso destra e prendera la direzione
desiderata. Si fermera automaticamente in caso di

ostacolo.

1. Si dovrebbe utilizzare il telecomando entro un raggio massimo di 10 metri (portata del segnale

radio), o si perdera il controllo dell’apparecchio.

2. Laspirapolvere potrebbe non trov

are la base di ancoraggio a causa di un ostacolo, di una

condizione complessa o perché la batteria ¢ scarica.

7. Stazione di ricarica:
i. Display e pannello di controllo della stazione di ricarica:
Visione generale Istruzioni
1. Spia d’ambiente (¢ possibile posizionare una piccola
essenza)
2. Tasto della spia d’ambiente
3. Spia di alimentazione
4. Indicatore di carica
5. Segnale di posizione
6. Elettrodo di carica positiva (+)
7. Elettrodo di carica negativa (-)
8. Terminale per adattatore
ii. Utilizzo della stazione di ricarica:
Ne Funzione Funzione Informazione
1 Luce decorativa La luce ambientale puo essere utilizzata anche per distribuire una fragranza.
Versare qualche goccia al centro del LED e il calore rilascera l'aroma.
2 Tasto ON/OFF Interruttore ON/OFF della spia d’ambiente.
luce decorativa
3 Spia di alimentazione La spia di alimentazione ¢ accesa quando la stazione di ricarica ¢ collegata alla
corrente elettrica.
4 Indicatore di carica La spia lampeggia quando il robot si collega alla stazione di ricarica tramite
elettrodi.
5 Segnale di posizione L’emissione di un segnale di posizione permette al robot di ritrovare la sua
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stazione di carica.

6-7 Elettrodi di carica +/- Gli elettrodi permettono la carica della batteria. Nessun oggetto, filo, tessuto
deve ostacolare 1'unione tra l'aspirapolvere e la sua base. In caso di dubbio,

controllare che l'indicatore di carica sia acceso.

8 Terminale per adattatore Terminale utilizzato per collegare l'adattatore in dotazione alla stazione di

ricarica.

Alcune essenze possono danneggiare la superficie di plastica, quindi acquistare e utilizzare con attenzione.

8.Muro virtuale

i. Display e pannello di controllo del muro virtuale:

Visione generale Istruzioni

1. Interruttore

a. Spento
E CD b. Debole
¢ c.  Medio
d a —r b d. Forte

(CNONCN

ii. Funzione del muro virtuale:
11 separatore di spazi viene usato per dividere virtualmente una stanza in modo che il robot aspirapolvere non entra in un'area

proibita. Il muro virtuale puo anche bloccare l'accesso del robot a un'altra stanza, lasciando la porta aperta.

iii. Utilizzo del muro virtuale:

N°  Nome Funzione Informazione

1 interruttore Facendo scorrere 1’interruttore sara possibile spegnere e impostare la potenza del

muro virtuale su debole, medio ¢ forte.

spento Il muro virtuale ¢ spento.
debole 11 livello basso ¢ equivalente a un muro virtuale con una lunghezza di 4 metri.
medio 11 secondo livello permette di portare il muro a 6 metri.
Forte L'ultima posizione si estende fino a 8 metri.
2 Raggi infrarossi Il raggio laser infrarosso forma il muro virtuale.
3 Segnale di presenza Un segnale con portata da 50 a 100 cm viene rilasciato per evitare che il robot

colpisca il separatore.
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4 Spia luminosa La spia luminosa si accende quando ¢ selezionato un livello e lampeggia ogni otto

secondi quando le batterie devono essere caricate.

1. Aprire il vano della batteria prima di utilizzare 1’apparecchio, inserire 2 batterie “D” (non incluse nella
confezione ). Assicurarsi d i posizionare le batterie in corrispondenza alla corretta polarita, altrimenti il
muro virtuale non funzionera.

2. 1l consumo della batteria ¢ in base all'utilizzo e al raggio d’azione; si prega di selezionare il giusto raggio
d’azione e una bassa potenza al  fine di preservare la batteria, quindi non dimenticare di spegnere
I’interruttore quando 1’apparecchio non viene utilizzato.

3. E possibile che ci siano delle differenze di direzione dovute alla trasmissione del segnale a infrarossi del
muro virtuale e a 1la ricezione a distanza dell’aspirapolvere, imposte dall’ambiente in cui si trova il
robot e dal suo movimento durante 1’utilizzo . Tale differenza puo variare in base ai fattori sopraindicati

o anche alla potenza differente della batteria dell’apparecchioe d el muro virtuale.

iv. Installazione del muro virtuale

1. Generalmente, il muro virtuale ¢ posizionato in cima alle scale o all’ingresso di una stanza.
2. E possibile posizionare il muro virtuale in una posizione precisa per evitare che I’aspirapolvere passi attraverso
determinati punti.

3. Rimuovere il pit possibile gli ostacoli dalla stanza che si desidera bloccare davanti al muro virtuale per evitare effetti

miseri.

1. Quando il dispositivo ¢ in funzione, il muro virtuale deve essere posizionato a livello con il
pavimento.

2. E necessario verificare che I'unita possa passare senza problemi davanti al muro virtuale.

3. La distanza tra il muro virtuale e la stazione di ricarica dovrebbe essere di piu di 3 m per evitare
interferenze.

4. La stazione di ricarica non deve essere collocata nel campo visivo del muro virtuale.
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9.Risoluzione dei problemi:

L’apparecchio funziona male o non funziona piu

1. Verificare che Iinterruttore sia su ON.
2. Verificare che il contenitore per la polvere, il filtro ¢ il condotto di aspirazione siano puliti.

3. Verificare se il voltaggio della batteria diminuisce notevolmente.

1l telecomando non funziona pin

1. Verificare lo stato delle batterie del telecomando.
2. Verificare lo stato delle batterie del robot.
3. Verificare la sincronizzazione tra telecomando e robot.

4. Verificare che il telecomando sia nei limiti del suo raggio d’azione.

11 robot non si carica piti automaticamente

1. Controllare che I’adattatore sia ben collegato alla stazione di ricarica e se il LED del caricatore si illumina.

2. Assicurarsi che la batteria del robot non sia troppo scarica; in questo caso, ricaricare 1’aspirapolvere direttamente con
I’adattatore.

3. Assicurarsi che non vi siano ostacoli davanti alla stazione di ricarica.

4. Utilizzare il telecomando per comandare il robot ad andare alla sua stazione di ricarica.

Aumento del rumore durante la pulizia

1. Pulire il filtro e il contenitore della polvere.
2. Controllare che le spazzole non siano troppo sporche.
3. Se il rumore continua a essere troppo forte, ¢ possibile inviare 1’aspirapolvere al centro assistenza per aggiungere

lubrificanti.

L'apparecchio si ferma e suona a intermittenza

1. Verificare che il tempo di pulizia impostato non sia terminato.

2. Verificare che sul display del robot non appaia un messaggio di errore.

1l robot indietreggia continuamente

1. Evitare I’uso alla luce del sole o su tappeti di colore scuro.

2. Dare un colpetto sul paraurti anteriore.

11 robot & caduto dalle scale

Pulire i sensori di rilevamento del suolo situati in basso sulla parte anteriore dell’aspirapolvere.

Il robot non si carica automaticamente dopo un lungo periodo di inutilizzo

Utilizzare 1’adattatore per la ricarica.

L’apparecchio smette di funzionare, ma nessun codice di errore appare sul display

ontattare il servizio clienti (non smontare mai l'apparecchio autonomamente, ma lasciarlo com’e).
Contattare il lient t: I' hio aut te, ma | 1 >

110






	说明书1-0-转曲.pdf
	600-01.pdf
	600-02.pdf
	600-03.pdf
	600-04.pdf
	600-05.pdf
	600-06.pdf
	600-07.pdf
	600-08.pdf
	600-09.pdf
	600-10.pdf
	600-11.pdf
	600-12.pdf
	600-13.pdf
	600-14.pdf
	600-15.pdf
	600-16.pdf
	600-17.pdf
	600-18.pdf
	600-19.pdf
	600-20.pdf
	600-21.pdf
	600-22.pdf
	600-23.pdf
	600-24.pdf
	600-25.pdf
	600-26.pdf
	600-27.pdf
	600-28.pdf
	600-29.pdf
	600-30.pdf
	600-31.pdf
	600-32.pdf
	600-33.pdf
	600-34.pdf
	600-35.pdf
	600-36.pdf
	600-37.pdf
	600-38.pdf
	600-39.pdf
	600-40.pdf
	600-41.pdf
	600-42.pdf
	600-43.pdf
	600-44.pdf
	600-45.pdf
	600-46.pdf

	说明书1-1-转曲
	说明书1-2-转曲
	说明书1-3-转曲
	说明书1-4-转曲
	说明书1-5-转曲



